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Eessona

Kaiesolev juhend on Maanteeameti peadirektori 07. 07. 2014a kaskkirjaga nr 0200 kinnitatud
juhendi ,,Juhis passiivse ohutuse tagamiseks soidukipiirdesiisteemide abil* redaktsioon, milles
on teostatud mdningad keelelised korrektuurid, korrastatud viiteid joonistele ja tabelitele ning
on muudetud ja tdiendatud noudeid:

-lileminekutele (ptk 2.2);

-kasutamise kriteeriumitele (ptk 3);

-eraldusribadele ja kiilgeraldusribade ohjemis tasemetele (ptk 3.4)
-sdidukirinnatistele rajatiste servades (ptk 3.5).

Juhend on kinnitatud Maanteeameti peadirektori 22. 04. 2016.a. kdskirjaga nr 0093.

Koostatud redaktsiooni on kasutamiseks vaheetapina kuni juhendi uustootluse valmimiseni.
Juhendist on lubatud korvalekalded juhtudel kui jargitakse Eestile 1ahedastes kliimavootmetes
asuvate Euroopa riikide projekteerimise norme ning muid juhendmaterjale kui sellega luuakse
tingimused ohutuks liiklemiseks. Teiste riikide normide ja juhendmaterjalide kasutamiseks
peab pdhjendama nende kasutamise vajadust ning kasutatav lahendus peab omama
Maanteeameti kooskolastust.

Juhendi redaksiooni 16ppteksti koostas Maanteeameti to6tajatest koosnev toogrupp jargmises
koosseisus:

Janno Sammul- liikluskorralduse osakond
Mart Michelis — planeeringute osakond
Ivo Vallas — ehitusosakond

Taivo Kurg - ehitusosakond

Kristjan Tdnstein— hooldeosakond
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1. Sisu, eesmirk, kisitlusala ja moéisted

1.1. Sisu, eesmirk, Kisitlusala

1) Maiste ,,s0idukipiirdesiisteemid” tdhistab mitmesuguseid erinevaid tarindeid, mis EVS-
EN 1317 kohaselt on jargmised:

porkepiirded;
terminalid;
iileminekud;
porkeleevendid.

2) Soidukipiirdesiisteemid peavad nii palju kui voimalik vihendama Onnetuste tagajargi ja
need on moeldud:

tee korval asuvate korvaliste isikute ja kaitset vajavate alade kaitseks;

teedel vastassuunalise liikluse kaitseks;

soOitjate ja juhi kaitseks sdiduki teelt véljasdidul, allakukkumisel rajatiselt, kokkuporkel
soidutee korval oleva ohtliku takistusega.

3) Juhis kehtib:

ohukohtade ohutumaks muutmisel teede ehitusel vo1 remondil;

voimalike uute ohukohtade ohutumaks muutmisel olevatel teedel;

olevate teede Idikudel, kus sdidukipiirdesiisteemid tuleb vananemise tottu uuendada;
olemasolevate teede Onnetusterohketel 16ikudel valdavalt onnetuse tiiiibi korral ,,teelt
viljasoit*;

olemasolevate teede ldikudel, kus esineb muid tiilipi Onnetusi, millede esinemise
voimalust sdidukipiirdesiisteemide paigaldamisega saab vihendada voi viltida.

4) Juhist rakendatakse koigi Maanteeameti teeprojektide projekteerimisel ja toode
teostamisel sh ka ehitushankel mis sisaldab projekteerimist hankelepingus ette méaaratud
ulatuses.

5) Kaéesolev juhis kehtib vaid alaliselt rajatavate sdidukipiirdesiisteemide kohta.
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1.2. Moisted

a/60p — Autot 66pédevas.
AKOL — Aasta keskmine 66pdevane liiklussagedus.

Diinaamiline lidbipaine (piirde kiilgnihe)— Kaugus piirde esiserva algsest kohast punktini,
kuhu piirde esiserv kokkupodrke korral ulatub. Séidukipiirdesiisteemide diinaamiline labipaine
madratakse EVS-EN 1317-2 kohase kokkupdrkekatse abil.

Jalakiijarinnatis (pedestrian parapet) — Jalakdijate voi ,,muude kasutajate” piirdesiisteem
piki konnitee, jalgtee vdi jalgraja serva, mis piirab jalakdijate ja muude kasutajate astumist
soiduteele voi takistab muu tdendoliselt ohtliku ala tiletamist.

Kokkuporke tugevuse tase — Soiduautos sditjate ja juhi fliisiliste koormuste, vigastuste
raskuse vOi surmaohu hindamise teoreetiline parameeter.

Kriitiline kaugus - Kaugus, mille piires tuleb kontrollida, kas pdrkepiire on vajalik, kui seal
on ohukoht (kaitset vajav ala, takistus).

Kiilgeraldusriba — Kahe soiduteega teedel kogujateed sdiduteest eraldav tdkke-, haljastus-
vO1 muu riba, mis ei ole ettendhtud sdidukite litklemiseks.

Kiilgsuunaline jadvnihe — Pdrkeleevendite kui ka terminalide jadv kiilgdeformatsioon EVS-
EN 1317-3 voi EVS-ENV 1317-4 kohase porkekatse jargi.

Miirav kaugus — Soidutee adrejoone siseserva ja ohukoha (kaitset vajav ala, takistus)
vaheline kaugus.

Ohjeldamise tase — Ohjeldamise tase iseloomustab pdrkepiirde ohjeldamise voimet sdltuvalt
soiduki kogumassist, kokkuporke nurgast ja kokkupdrke kiirusest vastavalt EVS-EN 1317
kohasele kokkupdrkekatsele.

Ohukoht — Sdidutee kdrval olev koht voi ala, kus sdiduki véljasdidul sdiduteelt voidakse
ohustada korvalist kolmandat osapoolt, kaitset vajavat ala vai sdidukis sditjaid ja juhti.

Porkeleevendi (crush cushion) — Maanteesoiduki energiat neelav teepiraldis, mis
paigaldatakse kokkupdrke raskusastme védhendamiseks ohuallika(te) ette. Deformeeruv
konstruktsioon, mida kasutatakse piirde asemel voi selle jatkuks, et takistada auto pdrkumist
sillapiilari, betoonpiirde voi muu sarnase takistusega

Porkepiire (safety barrier) — Piki tee serva voi eraldusribale paigaldatud pidev
soidukipiirdesiisteem, mis voib sisaldada sdidukirinnatist.

RV- Raskeveok — Soiduk kogumassiga 10000 kg ja rohkem.

Séidukipiirdesiisteem (vehicle restraint system) — Teele paigaldatud siisteem, mis teelt
korvale kaldunud soidukit teataval méaaral ohjeldab.

Soidukirinnatis (vehicle parapet) — Porkepiire, mis on paigaldatud silla serva voi tugiseinale
vOi1 sarnasele vertikaalsele konstruktsioonile ning mis voib tdiendavalt sisaldada kaitset ja
piiret jalakdijatele ja teistele teekasutajatele.

Terminal (terminal) — Porkepiirde erito6tlusega 1opuosa.
Toimivusklass ENV 1317-4 kohaselt — Terminalide toimivusklass madratakse

kokkupdrkekatse alusel midratud toimivusklassi, kiilgnihke, vidljumisala ja kokkuporke
tugevuse taseme abil.
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Toimivusklass EVS-EN 1317-2 kohaselt — Porkepiirete ja iileminekute toimivusklass
madratakse ohjeldamise taseme, toolaiuse ja kokkuporke tugevuse taseme jargi.

Toimivusklass EVS-EN 1317-3 kohaselt — Porkeleevendi toimivusklass maératakse
kokkuporkekiiruse, kiilgnihke, iimbersuunamisala ja kokkuporke tugevuse taseme jérgi.

Toolaius — Kaugus piirde esiserva algsest kohast punktini, kuhu piirde tagaserv
kokkupdrke korral ulatub.

Soiduki viljumisala — Soiduki liikumise ala pérast kokkuporget terminaliga EVS-ENV 1317-
4 kohase porkekatse jargi.

Uhenduskonstruktsioon — Uleminekuga voi ilma iileminekuta liidetud sama ristldikega
porkepiire sildade juures.

Uleminek (transition) — Kahe erineva konstruktsiooniga ja/vdi toimivusega pdrkepiirde
ithendus.

Umbersuunamisala — Ala, millest katsesdiduk ei tohi pirast kokkupdrget viljuda.
Umbersuunamisala méératakse kokkupdrkekatsega EVS-EN 1317-3 jirgi.

2. Séidukipiirdesiisteemide pohindouded

1) Sdidukipiirdesiisteemid peavad tditma EVS-EN 1317 “Teepiirdesiisteemid* noudeid.

2) Soidukipiirdesiisteemid  jagatakse katsetulemuste alusel EVS-EN 1317  jargi
toimivusklassidesse. Toimivusklasside méaératlused on esitatud EVS-EN 1317 vastavates
osades (vt tabel 1).

Tabel 1. Toimivusklassid EVS-EN 1317 jargi.

Soidukipiirdesiisteemid

Porkepiirded Terminalid Uleminekud Porkeleevendid
Toimivusklassid Toimivusklassid Toimivusklassid Toimivusklassid
vastavalt vastavalt vastavalt vastavalt
EVS-EN 1317 0sa2 | EVS-ENV 1317 0sa4 | EVS-ENV 1317 osa4 | EVS-EN 1317 osa 3

Ohjeldamise tase Toimivusklass - Ohjeldamise tase Toimivustase/

Normaliseeritud |-  Soiduki - Normaliseeritud kokkupdrkekiirus

toolaiuse taseme véljumisala klass toolaiuse taseme - Kiilgsuunalise

klass - Kiilgsuunalise klass jadvnihke klass

Kokkuporke jaavnihke klass - Kokkupdrke - Umbersuunamisala

tugevuse tase - Kokkupdrke tugevuse tase - Kokkupdrke

tugevuse tase raskusaste
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2.1. Porkepiirded

1)

Porkepiirete toimivust eristatakse EVS-EN 1317-2 kohaselt kolme kriteeriumi jargi:

e ohjeldamise tase;

e deformatsioon, mida véljendab tdolaius ja sdiduki ulatus; normaliseeritud tdolaiuse
taseme klass;

e kokkuporke tugevuse tase.

2) Noutud ohjeldamise tase soltub rakendamise kriteeriumidest ja seda késitletakse osas 3.

3)

4)

5)

Maksimaalne normaliseeritud todlaiuse taseme klass sdltub kohalikest oludest ning seda
kisitletakse osas 3.

A tasemel kokkuporke tugevuse korral on koormus sdiduteelt véljasditnud sdidukis
soitjale ja juhile viiksem kui B tasemel kokkuporke tugevuse korral ning vorreldavate
asjaolude korral tuleb eelistada A tasemega porkepiiret. Eriti ohtlikes kohtades, kus
esmatihtis on sdiduteelt véljasditnud soiduki (niiteks raskeveoki) peatamine, voib valida
porkepiirde kokkuporke tugevuse tasemega C, kus sdidukis sditjale ja juhile mdjub suurim
koormus.

Porkepiirete pikkuse madaramiseks vajalikud arvvairtused on antud osas 3.

2.2. Uleminekud

1)

2)

3)

4)

5)

6)

Uleminekud rajatakse kohtades, kus erineva konstruktsiooni ja/vdi erineva toimivusega
porkepiirded on funktsionaalsetel kaalutlustel omavahel tihendatud.

Uleminekute toimivust eristatakse kolme kriteeriumi jérgi:
e ohjeldamise tase;

e normaliseeritud to6laiuse taseme klass;

e kokkuporke tugevuse tase.

Uhendatavate iileminekute lahendus sdltub kokkuliidetavate pdrkepiirete ohjeldamise
tasemest. Piirde lilemineku iihelt ohjeldamise tasemelt teisele ning erinevate todlaiuste
ithendamisel, peab piirdetootja andma kaasa kinnituse, et valitud lahendus sobib antud
olukorras kasutamiseks ning lisama vastavad tehnilised joonised.

Uleminekute normaliseeritud toolaiuse taseme suurim voimalik klass soltub kohalikest
oludest ja seda kasitletakse alapunktis (ap) 3.3.1.3.

Uleminekute kokkupdrke tugevuse tase ei tohi olla kdrgem kui iihendatavate pdrkepiirete
oma.

Uhendusi ehitistega (niiteks kaldasambaga) kisitletakse iileminekutena.

Juhend nr 2016-1 ,,Juhis passiivse ohutuse tagamiseks teedel séidukipiirdesiisteemide abil 6



2.3. Terminalid

1)

2)

3)

Terminalid ning nendega liituvad pdrkepiirded iihendatakse omavahel nii, et nende
kummagi funktsionaalsed omadused (nditeks terminali passiivne ohutus, koormuse
iilekandmine) ei muutuks.

Terminalide toimivust eristatakse EVS-ENV 1317-4 kohaselt nelja kriteeriumi jérgi:
toimivusklass;

e soiduki viljumisala klass;

e kiilgsuunalise jadvnihke klass;

e kokkuporke tugevuse tase.

Terminalide toimivusklassidele esitatavad nduded on esitatud tabelis 2.

Tabel 2. Terminalide toimivusklassid.

4)

5)

6)

Tee liik Toimivusklass
Uhe sdiduteega Vihemalt P2 A
Kahe sdiduteega Vihemalt P2 U

A: Terminalid t66tavad molemas sdoidusuunas
U: Terminalid to6tavad vastu sdidusuunda

Soiduki véljumisala klass (vdhim ndue — klass Z4) ja kiilgsuunalise jddvnihke klass
(vahim ndue — klassid X3 ja Y4) maéadratletakse kohalike olude jirgi. Konstruktsiooni
kiilgsuunalise jddvnihke klass wvalitakse nii, et deformeerunud terminal ulatub
maksimaalselt kuni l&htejooneni.

A tasemel kokkupdrke tugevuse korral on koormus sdiduteelt véljasditnud sdidukis
soitjale ja juhile védiksem kui B tasemel kokkupdrke tugevuse korral ning vorreldavatel
asjaolude korral tuleb eelistada A tasemega terminali.

Edaspidi tdhistatakse terminale joonistel tdhisega T.

2.4. Porkeleevendid

1)

2)

3)
4)

Porkeleevendi ja sellele jargnev porkepiire ithendatakse omavahel nii, et nende kummagi
funktsionaalsed omadused (nditeks porkeleevendi passiivne ohutus, koormuse
tilekandmine) ei avaldaks vastastikku negatiivset mdju. Sel wviisil liidetud siisteemi
funktsionaalsete omaduste kohta peab selle valmistaja porkeleevendi andmetest 1dhtudes
esitama vastava tdendi.

Porkeleevendite toimivust eristatakse EVS-EN 1317-3 kohaselt nelja kriteeriumi jargi:
toimivustase / kokkuporkekiirus;

kiilgsuunalise jadvnihke klass;

timbersuunamisala;

kokkuporke raskusaste.

Kasutatakse ainult iimbersuunavaid (R) porkeleevendeid.

Umbersuunavate pdrkeleevendite toimivustasemed on esitatud tabelis 3.
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Tabel 3. R-tiilipi porkeleevendite toimivustasemed soltuvalt lubatud kiirusest.

V| Toimivustase
[km/h] 50 (R) 80 (R) 100 (R) 110 (R)
X

60 X
70 X
80 X
90 X
100 X
> 100 X

5) Kiilgsuunalise jadvnihke klass (vdhim noue DS) ja iimbersuunamisala klass (vdhim ndue
Z4) esitatakse kontrolliaruandes ja nduded kehtestatakse vastavalt kohalikele oludele.
Kiilgsuunalise jddvnihke klass valitakse nii, et porkeleevendi deformeerumise korral
ulatub see maksimaalselt kuni 1dhtejooneni.

6) Porkeleevendite kuju peab sobima kohalike oludega.

7) Porkeleevendid jaotatakse kokkuporke raskusastme jargi kaheks, kus kokkuporke
raskusaste A annab sdidukis sditjale ja juhile sdiduteelt korvalekaldunud sdidukis suurema
ohutuse taseme kui raskusaste B, ja on seega eelistatud.

2.5. Soidukipiirdesiisteemi iimbrus

1) Umbruse kujundus ei tohi vihendada  sdidukipiirdesiisteemi  toimivust.
Soidukipiirdesiisteemide timbruse all mdistetakse ala sdidutee ja piirdesiisteemi vahel kui
ka ala piirdesiisteemi taga todlaiuse ulatuses.

2) Soidukipiirdesiisteemide ees tuleb viltida kdrgendusi iile 7,5 cm ja renne siigavusega iile
7,5 cm. Porkeleevendite ees tuleb viltida tee tasapinna korguste vahesid.

3) Toolaiuse sees olev taimestik, liiklusmérgipostid ja muu taoline ei tohi piirdesiisteemide
toimivust vihendada.

2.6. Lisadetailid

1) Saidukipiirdesiisteemide lisadetailid on néiteks
jalakdijarinnatised;

pimestamisvastased vahendid;
litklusmérgipostid;

liiklusmérgid;

tahispostid,

lumetdkkevark.

2) Lisadetailid ei tohi sdidukipiirdesiisteemide toimet vdhendada. Lisaks ei tohi lisadetailid
kujutada endast ohtu sdidukis soditjatele ja juhile ega kolmandatele isikutele.

2.7. Jalg- jJa mootorratturite kaitse

1) Jalg- ja mootorratturite kokkuporkeohtu saab sdidukipiirdesiisteemide abil vihendada
¢ jalg- ja mootorratturitele moeldud kaitsesiisteemide abil;
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e vastavate lisakonstruktsioonide siisteemide abil.

2) Jalg- ja mootorratturite kaitseks moeldud sdidukipiirdesiisteemid on sellised, kus
e puuduvad teravaservalised detailid, mis on ohtlikud jalg- v&di mootorratturi
kokkupdrkel piirdesiisteemiga;
e soidukipiirdesiisteemi alla libisemist takistavad ilma kantide ja nurkadeta liituvad
pinnad.

3) Terasest soidukipiirdesiisteemide lisakonstruktsioonid vdivad olla:
e porkepiirde postide polsterdused (toimivad vaid vdiksematel kiirustel);
e muud piirde tootja poolt sobivaks tunnistatud lisadetailid vastavalt ptk 2.6 toodud
tingimustel.

3. Kasutamise kriteeriumid ja kasutusest tulenevad nouded
3.1. Uldist

1) Enne soidukipiirdesiisteemide rajamist kontrollitakse, kas ohukohta on vdimalik viltida,
korvaldada voi timberkujundada. Meetmeteks voivad olla:
e tee piisav kaugus kaitset vajavatest aladest;
o takistuste eemaldamine;

e eralduvate vdi jdreleandvate tarindite kasutamine (nditeks EVS-EN 12767 kohaselt
passiivsele ohutusele testitud tugikonstruktsioonid);

e kiivett kraavi asemel,
e ndlvade, plaani- ja piistkdverike parandamised.

2) Uksikult paiknevate takistuste korral tuleb kaaluda, kas kasutada pdrkepiiret voi
porkeleevendit. Porkeleevenditel on pdrkepiirete ees jargmised eelised:
o takistustevaba peenra olemasolu korral on dnnetuse raskusaste véiksem;
e peenart on voimalik kasutada ajutiselt avariiliste sdidukite hoidmiseks;
e takistustevaba peenra olemasolu hdlbustab maantee hooldamist.

3) Soidukipiirdesiisteemide paigaldamisnduded on sdltuvalt asukohast esitatud ptk 3.3
kuni 3.7:
e ptk 3.3 sdidutee vilisadr;

ptk 3.4 eraldusribad ja kiilgeraldusribad;

ptk 3.5 soidukirinnatised rajatiste servades;

ptk 3.6 rajatiste eraldusribad ja kiilgeraldusribad,

ptk 3.7 seinad ja portaalid.

4) Kui soidukipiirdesiisteemid ei saa kohalike olude tottu vastata kéesoleva juhise
tiitiplahendustele, tuleb ette ndha lahendused, mis pohinevad kédesoleva juhise pdhimdtetel
ja tagavad antud tingimustes parima vOimaliku kaitsetaseme.

3.2. Teelt viljaséidu toensiosus

1) Porkepiirete valimisel tuleb arvestada ka teelt véljasdidu tdendosusega. Suurema
véljasdidu tdendosusega on:
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teeldigud, mille plaani- ja piistkdverike raadiused on erandlikust vdiksemad;
tileminekud suurelt plaanikdveriku raadiuselt viikesele plaanikdveriku raadiusele;
teeldigud tavatult suurte suunamuutustega

2) Ohtlikkust madratletakse ,,Liiklusohtliku koha véljaselgitamise, méaratluse ja hindamise
metoodika* alusel:

liiklusohtlikel teeldikudel valdavalt dnnetuse tiilibiga ,,teelt vdljasoit*;
olevatel teeldikudel, kus domineerivad muud tiitipi onnetused.

3.3. Soidutee vialisaar

Soidutee vilisddrest véljapool asuvaid ohukohti eristatakse nelja ohutaseme jéargi:

3.3.1.

Ohutase 1: eelkdige kolmandat osapoolt ohustavad, kaitset vajavad alad (korvalasuvad
raudteeldigud lubatud kiirusega >160 km/h, intensiivselt kasutatavad peatumisalad,
varisemisohtlikud ehitised).

Ohutase 2: kolmandat osapoolt ohustavad, kaitset vajavad alad (korvalasuvad
intensiivselt ~ kasutatavad  jalg- ja  jalgrattateed, korvalasuvad raudteed
liiklussagedusega rohkem kui 30 rongi 66pdevas, korvalasuvad teed liiklussagedusega
rohkem kui 500 a/66p).

Ohutase 3: eelkdige soidukites soitjaid ja juhti ohustavad takistused, nagu
mittedeformeeruvad, soidusuuna suhtes vertikaalsed ulatuslikud takistused
(litklusmérkide portaalide kdrged ja laiad betoonsoklid, miiiirid, ehitised, kaldasambad
jne) ning mittedeformeeruvad {iiksikud takistused (puud, mets, mastid, postid, alleed,
litklusmérkide postid jne) ja miiratokkeseinad.

Ohutase 4: sdidukites sditjaid ja juhti ohustavad takistused, nagu deformeeruvad, kuid
mitte eralduvad voi mitte jérele andvad iiksikud takistused; ristuvad kraavid; tdusvad
ndlvad nodlvusega > 1:3 (kui ndlva jalamit pole piisavalt imardatud); langevad ndlvad
korgusega >3 m ja ndlvusega > 1:3; veekogud siligavusega >1 m, kérestikud;
litklusmaérgi teraspost nimildbimddduga > 89 mm ja > 3,2 mm seina nimipaksusega;

Porkepiirded

1) Sdidutee vilisddre porkepiirde vajalikkust kontrollitakse ohukohtade paiknemise korral
teest kriitilisel kaugusel. Ohu suurust hinnatakse ptk 3.3 kohaselt miaratletud nelja
ohutaseme jargi.

2) Rakendatakse jargmist metoodikat:

kontrollitakse, kas ollakse kdesoleva juhise kehtivusalas (ptk 1);

leitakse ohukoha kriitiline kaugus sodidutee vélisddrest ja selgitatakse vilja, kas
ohukoht asub kriitilise kauguse sees (ap 3.3.1.1);

kontrollitakse porkepiirde vajalikkust ja leitakse, milline peab olema selle vdahim
ohjeldamise tase (ap 3.3.1.2);

valitakse porkepiire ldhtuvalt suurimast lubatud to6laiusest (ap 3.3.1.3);

maédratakse porkepiirde vajalik pikkus (ap 3.3.1.4).
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3) Jargitakse terminalide (p 3.3.3), iileminekute (p 3.3.2) ja porkeleevendite (p 3.3.4) kohta
kehtivaid ndudeid.

4) Kui pdrkepiirded on avariiohtliku olukorra tottu vajalikud, tuleb need rajada ka sel juhul,
kui ohukohad asuvad sdiduraja ddrejoonest kaugemal, nagu on ndidatud joonistel 1-1 kuni
4, ning ka viiksemate lubatud kiiruste korral, nagu on néidatud joonisel 5.

3.3.1.1. Kiriitilised kaugused

1) Léhtudes pOhimottest, et kdrvalise kolmanda osapoole kaitse on eriti tdhtis ning et
juhitavuse kaotanud sdidukid pohjustavad reeglina raskete tagajirgedega Onnetusi,
kehtivad pdrkepiirete paigaldamiseks jargmised kaugused:

e Kaitset vajavatel aladel (ohutasemed 1 ja 2) suurendatud kaugus AE;
e takistuste korral (ohutasemed 3 ja 4) kaugus A.

2) Kiiitilised kaugused A ja AE soltuvad lubatud kiirusest V| ja mulde ndlva korgusest h ning
on madratletud:
e teedel lubatud kiirusega V, > 100 km/h (joonisel 1);
e teedel lubatud kiirusega 100 km/h >V, > 70 km/h (joonisel 2);
e teedel lubatud kiirusega 70 km/h > V| > 50 km/h (joonisel 3).

Seejuures pdhjustab viljasdidu ohtu vaid selline projektkiirus, mis kehtib pikematel
teeldoikudel ning kujundab seega sdidukijuhi kéitumist. Teeldikudel, kus tegelik sdidukiirus
j4ab lubatud kiirusest selgelt allapoole, voib lubatud kiiruse asemel kasutada Vgs.

h=0m h=0m
h [m] A=120m AE=200m A vdi AE
+4 =
(=]
——
\-- ml — \ % D/
2 T~ By = +h—
] ~ -
N . 1

) ) ) l]
~ ohukoht S
i \ A|
-4 ~
1 N N
-6 \ b
i A S
-8 \ N
~N ~N
] ~
'10 I | 1 I I I I | | I 1 1 1 1 I I I ] 1 I 1 I I | I I I I I I 1 1
0 5 10 15 20 25 30 35 40 [m]
kaugus A vdi AE
— kaugus A h = mulde ndlva korgus
m= = == kaugus AE ohukoha ees

Joonis 1. Kriitilised kaugused teedel lubatud kiirusega V, > 100 km/h
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h=0m

h=0m

h [m] A=75m AE=115m A vdi AE
+4 o
— — g
N 5
+2 AN N B +h D/
. \
o . 0
i ~N
N -h
-2 ™ \ ohukoht
A ] N
- N
| \\ S
-6 h N
] \ S
-8 N
NG N
-10 L e L L L L L L L L L O L L
0 5 10 15 20 25 30 35 40 [m]
kaugus A voi AE
- kaugus A h = mulde nélva kdrgus ohukoha ees
= == = kaugus AE

Joonis 2. Kriitilised kaugused teedel lubatud kiirusega 100 km/h >V, >70 km/h

h=0m h=0m
h [m] A=45m AE=75m A vdi AE
+4 g
-~ g
+2 ‘ N E: +h — D/
] N
0 | , [
— N ;r\k
-2 < ohukoht
] \ \
-4 ™ S
] N Y
-6 \ S
- ~
-5 \ Sy
- \ ~
-10 T 1 T LI T 1T 1 1 L ! \I. L L L L LI
0 5 10 15 20 25 30 35 40 [m]
- - kaugus A voi AE
kaugus A h = mulde ndlva kérgus ohukoha ees
= == == kaugus AE

Joonis 3. Kriitilised kaugused teedel lubatud kiirusega 70 km/h >V, > 50 km/h

3) Hindamisel, kas ohukoht asub kriitilise kauguse sees voi viljaspool seda, on méadravaks
kaugus sdidutee &didrejoone siseserva ja ohukoha serva vahel (médrav kaugus).
Léhtejooneks on sdidutee ddrejoone siseserv (vt joonis 4 ).

4) Kaitset vajavate alade korral on servaks nende sdiduteepoolne ohuala &dir ja takistuste
korral sdiduteepoolne takistuste esiserv (ndlvade ja veekogude korral maastiku
murdepunkt).
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5) Kui méidrav kaugus on viiksem voi vordne kriitilisega, tuleb joonisel 5 oleva diagrammi
abil otsustada, kas pdrkepiirde olemasolu on ndutav ning milline peab olema selle vihim
ohjeldamise tase (vt ka ap 3.3.1.2).

Soidurada

--------------- L |
1
i
]
|
]
=i
Si
ot
=1
=1
Al [ ]
soiduk H
H —
[ Miirav kaugus
Bl B
g >
]
: Ohukoht
| | L}

Soidurada ddrejoon

Joonis 4. Madrava kauguse leidmine

3.3.1.2. Ohjeldamise tasemed

1) Otsustamaks kas ja millise ohjeldamise tasemega porkepiire sdidutee ddrde valida aitab
joonisel 5 toodud skeem. Olukordadele, mis joonisel 5 puuduvad, omistatakse iiks ptk 3.3
toodud ohutasemetest.

2) Joonisel 5 esitatud otsustuslahtreid tuleb kisitleda kui kiisimusi. Kui vastate ,,jah”, nditab
horisontaalne nool edasist teed 14bi diagrammi. Kui vastate ,,ei”, juhatab teid vertikaalne
nool edasi diagrammis.
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Joonis 5. Soidutee vilisddre porkepiirete kasutamise kriteeriumid



3.3.1.3. Toolaiused

1) Porkepiire valitakse reeglina nii, et selle to6laius oleks vordne voi véiksem kaugusega
porkepiirde esiserva ja ohukoha esiserva vahel (vt joonis 6).

2) Teedel lubatud kiirusega > 90 km/h ei tohi pdrkepiirde tolaius W kokkupdrke korral
soidukiga ulatuda jalgratta- ja jalgteele. Teedel lubatud kiirusega < 80 km/h vdib
porkepiirde toolaius ulatuda kuni 1/3 ulatuses jalgratta- ja jalgtee laiusesse

to6laius

——
kaugus
e B——

porkepiire

lihtejoon

soidurada ohukoht

Joonis 6. Porkepiirde paigutus soltuvalt toolaiusest ja sdiduraja ddrejoonest.

3.3.1.4. Pikkused

1) Porkepiirete pikkus médratakse jargmiselt:

a) Porkepiirete pikkuseks peab olema nende toimivust tagav vdhim pikkus L;. Vdhim
pikkus L; on dra toodud katse aruandes vastavalt EVS-EN 1317-2.

b) Po&rkepiirde pikkus enne ohukohta peab olema vdhemalt L, valtimaks sdiduki piirdel
libisemist voi piirde taha sditmist ohukohani (vt tabel 4 ning joonis 7). Uhe sdiduteega
kahesuunalise liiklusega teedel peab pikkus L, olema mdlemal pool ohukohta (vt
joonis 7). Ohjeldamise taset voib vihendada lihe taseme vorra L, alal peale 0,5 L.
Ohjeldamise taseme H4b korral voib poole L, kaugusel ohjeldamise taset alandada H2
peale. Erinevate siisteemide kasutamisel jargida ptk 2.3 ja L; noudeid.

c) Kui pdrkepiire algab ndlval, ei ole vaja pikkusest L, kinni pidada. Sel juhul tuleb
porkepiire ldhtejoonest viljapoole paigaldada kaldega 1:20, erandjuhtudel kuni 1:12.

T Porkepiirde pikkus L > L, T

- - e —

2 Ohukoht L,

Ohjeldamise taseme 0 5L Ohjeldamise taseme
alandamine voimalik ] 2
— -

0,5 L 2 alandamine vdimalik
| B

lg iiks soidutee ‘

Joonis 7. Uhe sdiduteega maanteede pdrkepiirete vihimad pikkused
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Tabel 4 Kiirusel tile 70 km/h néutud pikkus L, véiltimaks pdrkepiirdel libisemist takistuseni ja
porkepiirde taha soitmist

Pdrkepiirete iseloomustus
Kriteerium Tee liik S
teega lahtejoonest
paralleelselt kaldega viljapoole
Porkepiirdel libisemine, Uks sdidutee 100 m -
kui ohukohton<1,5m
porkepiirde esiservast .
tagapool Kaks soiduteed 140 m -
Uks sdidutee 80m 60 m
Tahasditmine
Kaks sdiduteed 100 m 60 m

2) Juhul, kui porkepiirdel libisemist ja selle taha sditmist vélistavast pikkusest L ei saa kinni
pidada, kontrollitakse, kas vajalikku ohutust on vdimalik tagada porkeleevenditega.

3) Eespool nimetatud pdrkepiirde pikkuse L sisse ei arvestata terminale.

4) Kui vahemaad porkepiirete vahel on viikesed, tuleb kaaluda katkematu pdrkepiire
rajamise otstarbekust.

3.3.1.5. Katkestused

1) Porkepiirete katkestused on lubatud vaid pShjendatud juhtudel. Katkestused peavad olema
voimalikult lithikesed.

2) Katkestused iihe sdiduteega teedel ning viltimatult vajalikud katkestused kahe sdiduteega
teedel (ettevotete sissesOidud, juurdesdidud sademevee basseinidele) tehakse vastavalt
joonistele 8 ja 9.

3) Kui katkestusalal kokkupdrkeohtu pole, paigaldatakse pdrkepiire ja terminalid
suunamuutusega (vt joonis 8). Seejuures peaks korvalekalle nii porkepiirdel kui ka
terminalil voimalusel olema 1:12 léhtejoonest véljapoole.

porkepiire T __'T porkepiire
kalle 1:12 L kalle 1:12
—————————————— e ———

Joonis 8. Porkepiirete katkestus terminali ja pdrkepiirde suuna muutusega.
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porkepiire T T porkepiire

Joonis 9. Suunamuutuseta pdrkepiirde katkestus terminaliga.

3.3.2. Uleminekud

Uleminekud tuleb rajada kohtadesse, kus erineva konstruktsiooni ja/vdi erineva toimivusega
porkepiirded on funktsionaalsetel kaalutlustel omavahel tihendatud. Noutavad ohjeldamise

tasemed on esitatud ptk 2.2.

3.3.3. Terminalid

1) Porkepiiretele ndhakse alati ette terminalid (vt joonist 10). Noutavad toimivusklassid on

esitatud ptk 2.3.

30m  ohukoht Lo

=) ]

porkepiire T

Joonis 10. Liiklussaare ots porkepiirde ja terminaliga.
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2) Liiklussaarelt algavate sdiduteede ddrsete piirete terminalide vahekaugus peab olema
vihemalt 3 m (vt joonist 11).

L

porkepiire

ohukoht /|~ / au
o <
. ~
oml [ -
- b>3m |
|
porkepiire T ‘

<=

Joonis 11. Liiklussaare ots porkepiirete ja terminalidega

3.3.4. Porkeleevendid

1) Porkeleevendid vdivad olla vajalikud, kui ohukohad asuvad kriitilise kauguse piires (vt ap
3.3.1.1 ja joonist 12) ning porkepiirde ndutud pikkust L, pole vdimalik ap 3.3.1.4kohaselt
saavutada. Porkeleevendite kasutamine loob eeldused suurema ohutuse tagamiseks.
Sellega seotud tehniliste omaduste klasse ksitletakse ptk 2.4.

ohukoht

30 m L |
— -—
. - —‘-4 -—
porkepiire porkeleevendi
<:] ~ Funktsionaalselt korrektne

' iithendus porkepiirdega

Joonis 12. Liiklussaar pdrkeleevendiga ohukoha ees
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3.4. Eraldusribad ja kiilgeraldusribad

3.4.1. Porkepiirded

1)

2)

3)

4)

5)
6)

7)

Kahe soiduteega teedel, lubatud kiirusega V| > 50 km/h on voimaliku ohu korral
eraldusriba ja kiilgeraldusriba porkepiirded olulise tdhtsusega.

Pdorkepiirete paigaldamisel eraldusribale ja kiilgeraldusribale on mitmesuguseid erinevaid
voimalusi:

e keskel asuv kahepoolne porkepiire;

e keskmest nihutatud kahepoolne porkepiire;

e iihepoolne pdrkepiire eraldi toimivusega molemas servas;

e iihepoolne porkepiire tihise toimivusega molemas servas.

Kahepoolne porkepiire paigaldatakse iildjuhul keskele. Kui see ei ole mingil pdhjusel, nt
peatumisndhtavuse tagamise, vee drajuhtimise, torude ja kaablite olemasolu tottu
voimalik, voib kahepoolse porkepiirde paigaldada keskmest nihutatult.

Kui ohukohad asuvad eraldusribal vai kiilgeraldusribal, paigaldatakse eraldi, teineteisest
sOltumatult toimivad tihepoolsed pdrkepiirded (vt joonist 13). Ohjeldamise taseme
méidramisel vaadeldakse sel juhul kiilgeraldusribasid nagu eraldusribasid maantee keskel.

Kahepoolsed porkepiirded muudetakse ohukoha ees kaldega < 1:20 iihepoolseteks.

Eraldusribal voi kiilgeraldusribal pdikkaldega > 1:10 tuleb eelistada kahe iihepoolse
porkepiirde paigaldamist.

Jargitakse vajalike terminalidele (vt p 3.4.3), iileminekutele (vt p 3.4.2) ja
porkeleevenditele (vt p 3.4.4) kehtivaid ndudeid.

<=

porkepiire L >L,

kalle 1:20 /‘\kallil\ZB
— -

[
=>

Joonis 13. Niide porkepiirdest eraldusribal asuva ohukoha ees.
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3.4.1.1. Ohjeldamise tasemed

1) Kahe soiduteega teedel, lubatud kiiruse V; > 50 km/h paigaldatakse eraldusribale ja
kiilgeraldusribale pidev pdrkepiire ohjeldamise tasemega vidhemalt N2. Raskeveokite
suurema véljasoidu toendosusega loikudel ja liiklussageduse korral {ile 3000 raskeveoki
O00pdevas ndhakse ette ohjeldamise tase H2.

2) Viljasdidu suurema tdendosusega 16ikude hindamise kohta vt ptk 3.2.

3.4.1.2. Toolaiused

1) Takistusvabade eraldusribade voi kiilgeraldusribade korral midratakse suurim todlaius W
soltuvalt eraldusriba laiusest ja pdrkepiirde laiusest. Ule 1,5m laiuste eraldusribade korral
peab toolaius olema vahemalt W5 voi vaiksem. Juhul kui eraldusriba laius on alla 1,5m
peab piirde todlaius olema vihemalt W4 voi viiksem.

2) Eraldusribadel ja kiilgeraldusribadel paiknevate ohukohtade puhul maéédratakse
porkepiirete noutav toolaius vastavalt ap 3.3.1.3.

3) Kahe iihepoolse, eraldi toimiva pdrkepiirde paigaldamisel ei pruugi nende tédlaiused
iihtida (erinevate todlaiuste korral on suurem maéirav). See piirang ei kehti ihepoolsetele
porkepiiretele, mille kohta on EVS-EN 1317-2 kohase pdrketesti abil tdendatud, et need
toimivad koos.

3.4.2. Uleminekud

1) Uleminekud tuleb rajada kohtadesse, kus erineva konstruktsiooni ja/vdi erineva
toimivusega porkepiirded on funktsionaalsetel kaalutlustel omavahel iihendatud.
Noutavad ohjeldamise tasemed on esitatud ptk 2.2.

3.4.3. Terminalid

1) Eraldusribade ja kiilgeraldusribadele algusesse ndhakse ette terminalid. Sellega seotud
toimivusklasse on késitletud ptk 2.3. Ohukohtade olemasolu korral jérgitakse
ap 3.3.1.4esitatud pikkusi L, (vt joonist 14).

2) Ajutiselt avatud eraldusribast {ilesditude juurde ndhakse kasutusperioodil ette terminalid.
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<=

ohukoht

< > .
2 .....|.-_ .

porkepiire

Joonis 14. Uhepoolselt toimivad pdrkepiirded koos terminalidega eraldusribade alguses voi
kiilgeraldusribal.

3.4.4. Porkeleevendid

1) Kui eraldusribade alguses pole voimalik ap 3.3.1.4ettendhtud pikkusest L, kinni pidada,
ndhakse ette porkeleevendi paigaldus (vt joonist 15). Noutavad toimivusklassid on
esitatud peatiikis 2.4.

2) Juhul kui eraldusribast {ilesdidu ja ohukoha vahele jadb vihem kui 50 m ning lubatud

kiirust ei ole voimalik vihendada kuni 60 km/h, ndhakse ette pdrkeleevendi paigaldus (ptk
2.4).

<=

.l -
ohukoht [ | H |

<3 wi /> porkepiire pdrkeleevendi _J

/™ Funktsionaalselt korrektne
" iihendus pdrkepiirdega

Joonis 15. Porkeleevendi eraldusriba ja kiilgeraldusriba alguses.

3.5. Soéidukirinnatised rajatiste servades

1) Jargnevad nduded kehtivad sildadele, viaduktidele ja estakaadidele ning tugiseintele
(edaspidi rajatised) korgusega iile 2 m. Muudel juhtudel kehtib ptk 3.3.

3.5.1. Soidukirinnatised

1) Rajatistel valitakse sdidukirinnatis sdidutee vilisddre korvale sdltuvalt ohualast allpool
rajatisi.

2) Rinnatise kuju, tiitip ja mdotmed millele piire kinnitub peab vastama testitud rinnatis
tilibile ja piirde kinnitusel rinnatisele, lahtuda piirde Tootja  kinnitamisest
konstruktsioonidele.
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3.5.1.1. Ohjeldamise tasemed

1) Rajatistele paigaldatavate sdidukirinnatiste ohjeldamise taseme valikul juhinduda tabelis 5
toodud védrtustest.

2) Sildadele avaga alla 3,0 m ning truupidele kehtib ap 3.3.1.2.

Tabel 5. Rajatistele noutavad minimaalse ohjeldamise tasemed.

Teed

Ohuala rajatise all
ViZ 290 1 vi< 100 kivhja | V<50 km/h

kolmanda osapoole
eriline ohustamine (nt

intensiivselt

kasutatavad

peatumisalad, kahe H4b H2 H1
soiduteega teed),

vorrelge ohutasemega

1ptk 3.3

muud juhud, vorrelge

ohutasemega 2 kuni H2 H2 H1
4 ptk 3.3

3.5.1.2. Rajatisele néutavad téolaiused

Soidukirinnatise taga peab olema piisav vahemaa diinaamilise ldbipainde D tarbeks. Uutel ja
rekonstrueeritavatel sildadel millel kehtib ptk. 3.5, valida liitkumiskiirustel iile 50 km/h piirde
toolaiuseks tldjuhul W3 voi vidiksem. Kiirustel alla 50 km/h, voib kasutada suurema
toolaiusega piirdeid.

3.5.1.3. Pikkused

Porkepiirete pikkuse kohta kehtivad p 3.3.1.4 nduded; eriti vajalik on tagada pikkused L.
Lisaks peab porkepiirde tdielik toimivusala ulatuma silla voi tugiseina algusest allakukkumist
vélistavale kaugusele (vt joonist 16, variant a). See tdhendab, et sillale paigaldatud
soidukirinnatis voi piirde kinnitus oma ohjeldamise tasemega peab jitkuma silla otstest
kaugemale. Kui see ei ole voimalik, vdib sdidukirinnatis 10ppeda sillal voi tugiseinal eeldusel,
et soidukirinnatis liitub sama ohjeldamise tasemega porkepiirdega (lihenduskonstruktsioon,
joonis 16, variant b). Uhenduskonstruktsioonide pikkustele kehtivad ap 3.3.1.4 nduded. Kui
iileminekud on vajalikud, kehtivad ptk 2.2 nduded.
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Voimalik viljasoidu Voéimalik viljasoidu
riski piirkond riski piirkond
Sild

Variant a. Porkepiire sillal

Porkepiirde pikkus L> L,

L # L —T‘ L

Sild ‘

Variant b. Séidukirinnatis koos tihenduskonstruktsioonidega sillal

Uhenduskonstruktsioon Séidukirinnatise pikkus Uhenduskonstruktsioon
f——— — —— — -

Sild

Joonis 16. Porkepiirded silla piirkonnas.
3.5.1.4. Elastsete vuukide piirkond

Rajatiste liikumisvuukide piirkonnas tuleb porkepiirded paigaldada nii, et rajatise
(temperatuuri ja koormuste muutustest) tingitud liikumised ei avaldaks olulist moju
porkepiirde tootamisele ning piisavate liikumisvarudega iihenduskohad vastaksid piirde
valmistaja juhendile

3.5.2. Uleminekud

Uleminekud tuleb rajada kohtadesse, kus erineva konstruktsiooni ja/vdi erineva toimivusega
porkepiirded on funktsionaalsetel kaalutlustel omavahel {ihendatud.

3.5.3. Terminalid

Terminalide ndutavad toimivusklassid on esitatud ptk 2.3.
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3.5.4. Porkeleevendid

1) Rajatistelt allakukkumisohu ennetamiseks paigaldatakse rajatiste liiklussaarte otstesse
porkeleevendid (vt joonist 17). Vajalikud toimivustasemed on esitatud ptk 2.4, kui
kolmanda osapoole erilise ohustamise tottu ei tule tdita lisandudeid (nditeks erimeetmeid

raskeveokite allakukkumise vastu).

voimalik eriabindu raskeveokite
allakukkumise vastu

allolev :
liiklustasand ] >
|
porkepiire porkeleevendi
—J"_ —
<::l ‘ Porkepiirde funktsionaalne
tihendamine

Joonis 17. Porkeleevendi paigaldus silla liiklussaarele.
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3.6. Rajatiste eraldusribad ja kiilgeraldusribad

3.6.1. Porkepiirded

1) Rajatiste eraldusribadel ja kiilgeraldusribadel soltub sdidukirinnatise valik pealisehitiste
korgusvahest.

2) Soidukirinnatise  toolehakkamisel tekkivad joud ei tohi kahjustada rajatise
konstruktsioone.

3.6.1.1. Ohjeldamise tasemed

1) Eraldi pealisehitistega rajatistele, milledel pealisehitiste korgusevahe h voi vaba vahemaa 1
ei ileta 1,5 m, samuti ka iihise pealischitisega rajatiste soidukirinnatistele kehtivad ap
3.4.1.2 nduded (vt joonis 18).

2) Eraldi pealisehitistega rajatistel, millede kdrgusevahe h ja/vdi vaba vahemaa | on suurem
1,5 m, késitletakse pealisehitisi iiksteisest sdltumatute ehitistena. Sel juhul kehtivad
soidukirinnatistele ap 3.5.1.1 nouded.

Joonis 18. Rajatised eraldi pealisehitistega, h — kdrgusvahe, 1 — vaba vahemaa.

3.6.1.2. Toolaiused

1) Eraldi pealischitistega rajatistele korgusvahega h voi vaba vahemaaga 1 kuni 0,1 m ning
tthise pealisehitistega rajatistele kehtivad soidukirinnatistele ap 3.4.1.2 viljatoodud
nouded.

2) Eraldi pealisehitistega rajatistele korgusevahega h iile 0,1 m ja/vdi vaba vahemaaga 1 iile
0,1 m, késitletakse pealisehitisi iiksteisest sOltumatute ehitistena. Sel juhul kehtivad
soidukirinnatistele ap 3.5.1.2 viljatoodud nduded. Tuleb arvestada, et rohkem kui 0,1 m
korgemal paiknev pealisehitis kujutab endast ohukohta, mis voib piirata sdidukirinnatise
toolaiust.
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3.7. Seinad ja portaalid
3.7.1. Porkepiirded

1) Massiivsed lausseinad ei ole kdesoleva juhise kohaselt kisitletavad takistustena juhul, kui
neil puuduvad iile 0,1 m vélja- ja sisseasted. Tunnelite ohutustehniliselt vajalikke nisse
pikkusega alla 4 m voib ohukohana mitte arvestada.

2) Lausseinte ja portaalide algused, enam kui 0,1 m véljaasted ning enam kui 4 m pikkuste
nisside 16pud loetakse mittedeformeeruvate sdidusuuna suhtes vertikaalsete ulatuslike
takistustena (ohutase 3 ptk 3.3 ja ap 3.3.1.2, joonise 5 jargi), vélja arvatud juhul, kui need
on konstrueeritud nii, et kokkupdrge pole sdidukis sditjatele ja juhile ohtlik.

3) Toolaiuse madratlemisel kehtib ap 3.3.1.3. Pdrkepiirete ndutud pikkused on esitatud ap
3.3.1.4.

3.7.2. Uleminekud

Uleminekute ndutud toimivusklassid on esitatud ptk 2.2.

3.7.3. Terminalid

Porkepiirete alguses ja 10pus nihakse ette terminalid vastavalt ptk 2.3

3.7.4. Porkeleevendid

Seinte ja portaalide algust ning nisSide 10ppu saab kaitsta ka pdrkeleevendite abil.
Toimivusklassid on méairatletud ptk 2.4.
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Lisa 1. Standardite loend

e EVS-EN 1317-1

e EVS-EN 1317-2

e EVS-EN 1317-3

e EVS-ENV 1317-4

e EVS-EN 1317-5

e CEN/TR 1317-6

e EVS-EN 12767

Teepiirdesiisteemid. Osa 1: Terminoloogia ja katsemeetodite
iildtingimused.

Teepiirdesiisteemid.  Osa  2:  Pdrkepiirete,  sealhulgas
soidukirinnatiste, toimuvusklassid, kokkupdrkekatse
labimistingimused ja katsemeetodid.

Teepiirdesiisteemid. Osa 3: Porkeleevendite toimivusklassid,
kokkupdrkekatse 1abimistingimused ja katsemeetodid.

Teepiirdesiisteemid. Osa 4: Terminalide ja {leminekute
toimivusklassid,  kokkupodrkekatse  ldbimistingimused  ja
katsemeetodid.

Teepiirdesiisteemid. Osa 5: Soidukipiirdesiisteemidele esitatavad
tootenduded ja vastavushindamine.

Teepiirdesiisteemid. Osa 6: Jalakiijapiirdesiisteemid.
Jalakdijarinnatised.

Teepidraldiste tugikonstruktsioonide passiivne ohutus. Nouded,
Klassifikatsioon ja katsemeetodid.
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Lisa 2. Viljavotted EVS-EN 1317-st

Tabel L1
Soiduki kokkuporkekatse kirjeldused (EVS-EN 1317-2)
Katse Kokkuporke | Kokkuporkenurk| Kogumass Soiduki tiiiip
kiirus km/h kg
TB 11 100 20° 900 soiduauto
TB 21 80 8° 1300 sdiduauto
TB 22 80 15° 1300 sdiduauto
TB 31 80 20° 1 500 soiduauto
TB 32 110 20° 1500 soiduauto
TB 41 70 8° 10 000 jaik raskeveok
TB 42 70 15° 10 000 jaik raskeveok
TB 51 70 20° 13000 buss
TB 61 80 20° 16 000 jaik raskeveok
TB 71 65 20° 30000 jaik raskeveok
TB 81 65 20° 38 000 liigend raskeveok

Tabel L2
Porkepiirded — ohjeldamise tasemed (EVS-EN 1317-2)
Ohjeldamise tasemed Vastuvotukatse
normaalne ohjeldamine
N1 TB 31
N2 TB32jaTB 11
kdrgem ohjeldamine
H1 TB42jaTB 11
L1 TB42jaTB 32jaTB11
H2 TB5ljaTB 11
L2 TB51jaTB32jaTB1l1
H3 TB6ljaTB 11
L3 TB61ljaTB 32jaTBl1
vaga korge ohjeldamine
H4a TB71jaTB 11
H4b TB8ljaTB 11
L4a TB71jaTB 32jaTB11
L4b TB81jaTB 32jaTB11
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Kokkuporke tugevuse tasemed (EVS-EN 1317-2)

Tabel L3

Kokkuporke tugevuse Teguri viirtused
tase
A ASI< 1,0
B ASI<1,4 ja THIV <33 km/h
C ASI<1,9
Tabel L4

Normaliseeritud to6laiuse tasemed (EVS-EN 1317-2)

Normaliseeritud toolaiuse tasemete klassid

Normaliseeritud toolaiuse tasemed

W1 W<0,6m
W2 W<0,8m
W3 W<1,0m
e W<1,3m
W5 W<1,7m
W6 W<21m
W7 W<25m
W8 W<35m

Tabel L5
Terminalid — sdiduki kokkupdrkekatse tingimused ja toimivusklassi (EVS-ENV 1317-4)
Katsed
Toimivus- Soiduki N
Asukoht
klass Juurdesoit mass Kiirus Katse tihis
km/h
kg
frontaalne, Y4
U nihutatud sdiduraja 900 80 TT 2.1.80
P2 A kiiljele
kiilg, 15°,2/3 L 1 300 80 TT 4.2.80
D |kilg, 165°,1/2 L 900 80 TT5.1.80
frontaalne, %
nihutatud sdiduraja 900 100 TT 2.1.100
u | kiljele
P4 A frontaalne keskel 1500 110 TT 1.3.110
kiilg, 15°,2/3 L 1 500 110 TT 4.3.110
D |kilg, 165°, 1/2 L 900 100 TT5.1.100
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Tabel L6

Terminalid — viljumisala mé&dud Z, ja Zq (EVS-ENV 1317-4)

Z klassid Lihenemiskiilg Z, (m) Eemaldumiskiilg Z4 (M)
Z, 4 4
Z; 6 6
Z3 4 ilma piiranguta
Z, 6 ilma piiranguta
Tabel L7
Terminalid — kiilgsuunalise jadvnihke piirkonnad (EVS-ENV 1317-4)
Klassi tihis Kiilgnihe (m)
1 0,5
X 2 D, 15
3 3,0
1 1,0
2 5 2,0
Y 3 ‘ 3,5
4 >35
Tabel L8
Porkeleevendid — sdiduki kokkupdrkekatse kirjeldused (EVS-EN 1317-3)
N . S6iduki kogumass Kiirus
Katse Lihenemine (kg) km/h
TC 1.1.50 50
TC 1.1.80 900 80
TC 1.1.100 . 100
TC 1280 Eesmine keskel 1300 30
TC 1.2.100 100
TC 1.3.110 1500 110
TC 2.1.80 Eesmine % sdiduki 900 80
TC 2.1.100 nihkega 100
TC 3.2.80 Laupkokkupdrge ( 1300 80
1€ 3.2.100 keskel) 15° nurga all 100
TC 3.3.110 8 1500 110
TC 4.2.50 50
TC 4.2.80 Kiilgkokkupdrge 15° 1300 80
TC 4.2.100 nurga all 100
TC 4.3.110 1500 110
TC5.2.80 . N o 80
TC 52100 Kulgk(;l;l?ug(gﬁe 165 1300 100
TC 5.3.110 g 1500 110
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Tabel L9

Porkeleevendid — tagasisuunava ala mootmed (Za ja Zd) (EVS-EN 1317-3)

) Lihenemiskiilg Eemaldumiskiilg
Z klassid
Za (m) Zd (m)
Z1 4 4
Z2 6 6
Z3 4 >4 m (katse 3, joonis 3)
Z4 6 > 6 m (katse 3, joonis 3)

Tabel L10

Porkeleevendid — kiilgsuunalise jadvnihke alad (Da ja Dd) (EVS-EN 1317-3)

Klassid, D
Da (m) Dd (m)
D1 0,5 0,5
D2 1,0 1,0
D3 2,0 2,0
D4 3,0 3,0
D5 0,5 > 0,5 (katse 3, joonis 3)
D6 1,0 >1,0 (katse 3, joonis 3)
D7 2,0 >2,0 (katse 3, joonis 3)
D8 3,0 > 3,0 (katse 3, joonis 3)

Juhis on koostatud ,,Richtlinien fiir passiven Schutz an Strassen durch Fahrzeug-
Riickhaltesysteme* (RPS), Ausgabe 2009 alusel.

(allkirjastatud digitaalselt)

Priit Sauk
Peadirektor
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